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13" Annual Competition - May 23, 2015 | 13° Compétition annuelle - le ”’r mai 2015




SCHEDULE
HORAIRE

9:00 — 9:30 | 9h00 & 9h30
9:30 — 1:00 | 9h30 & 13h00

1:00 — 3:00 | 13h00 & 15h00

Presentation | Présentation

Preparing for the competition
Préparation pour la compétition
Carleton U. Sumo (STE 2060)
da Vinci (STE 2061)
Others | Autres (STE AO150)
Lunch | Diner

Mini-competition | Compétition miniature

ORC 2015 - APRIL 29TH WORKSHOP | CRO 2015 - ATELIER DU 29 AVRIL




ORC 2015 - APRIL 29TH WORKSHOP | CRO 2015 - ATELIER DU 29 AVRIL




ge générale
posted about ¢ environ une semaine en

® Checklist of what to bring : avance.

posted shortly ® Une liste de quoi a apporter sera
affichée bientot

@
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Technical component | Constituant
Performance in challenge (50%) technique (50%):

1. Report |Rapport (15%)
2. Display | Affiche (10%)

3. Presentation | Présentation (25%)

Performance la journée de
compétition (50%)

@
(X ORC 2015 - APRIL 29TH WORKSHOP | CRO 2015 - ATELIER DU 29 AVRIL



ORC 2015 - APRIL 29TH WORKSHOP | CRO 2015 - ATELIER DU 29 AVRIL




que votre
ofe OUr UN CONCours
® List of parts u et pourquoi
sensors and the number o , iste de piéces utilisées (au minimum,
les capteurs utilisés et le nombre de
moteurs)

* Vous pouvez réutiliser cette section

competing in two challenges. : eSS
si vous étes inscrits dans 2 concours.
@
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* You can reuse this section if you are




avez
de telle maniére
C de votre programme

flowchart @ ! organigramme de votre logique
® Design Process Processus de design

* At least 2 challenges and milestones ® Au moins 2 difficultés et
® Experiments and test results accomplissements

® Essais et résultats
O
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uvais)

® Oner
® Describe role @
liked /disliked, what did you get out o

ber de I’équipe
vez votre role, ce que vous aimez ou
n‘avez pas aimer et ce que vous avez
appris durant 'expérience

® Les deux sections ci-dessus peuvent étre

you are in two challenges. réutilisées si vous étes inscrits dans deux
concours.
O
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this experience and teamwork
® Both of these sections can be reused if




é de

at o e le 16 mai par
* Include yo ots(@gmail.com
school /community ure le nom de votre équipe, concours

header et de I’école ou groupe communautaire
® Report should be in DOC, DOCX, ODT, ® Le rapport devraient étre en format de

Document, or PDF format DOC, DOCX, ODT, Document ou PDF
®* We will grade the last copy submitted if ® Si vous soumettez plus qu’une copie, on

you submit more than one copy. va corriger la derniére copie soumise.
O
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it is late. If opliquera pour
or 23", it is ver / > journée que c’est en retard. Si

report will not be marked at all. vous le soumettez le 22 ou le 23,

c’est trés probably que votre rapport
ne sera pas noté du tout.

@
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oTre

prepc as décisions que vous

® Talk about whc s en préparant pour la
working as a team ompétition

®* HINT A team cheer would be a good ® Parlez a propos de ce que vous avez

idea to prepare ahead of time. aimé en travaillant en équipe
® INDICE: Un cri de joie est une bonne

chose de preparer avant la compétition
@
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de I'école ou du

* Sho unavutaire
biographies courtes de tous les

(role)
membres de I'équipe (réle)

® Description of robot design and
® Description du design du robot et de

approach to challenges
® Pictures of the robot votre stratégie pour les concours

® Should be visual ® Images du robot
® Devrait étre visuelle

@
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1 ultre
1 infrared sensc
1 sound sensor
1 colour sensor .
No glue, tape, or non-Lego rubber bands
are allowed, except for holding utensils in
the da Vinci Challenge
You can use any Lego pieces.

gasons
pteur infrarouge (seulement en mode de proximité)
1 capteur a sons
1 capteur de couleurs

® Aucun ruban, colle, ou élastique non-Lego ne sera
permise, sauf si vous I'avez besoin pour tenir votre
un instrument dans le concours da Vinci

® Vous pouvez utiliser n'importe quelle piéce de Lego
que vous désirez.
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B

negin ondes est
® Your robo
your opponent before atto otre robot doit bouger dans la

® Hitting is not permitted direction opposée de votre
adversaire avant de chercher pour
lui

® Les frappes ne sont pas permisent.
@
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on des
oncours de

sumo (2009).

(2009)

Erneen

Le robot a désactivé son

adversaire en causant une

= fissure sur son écran. Le robot

était si fort qu’il pouvait se
soulever. ?

kR e

It froze the brick of an
opponent by cracking its
screen. The robot was so
strong, it could lift itself
up.

O

/
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ant
étre fait
obot ne doit
afterwarc enseur apreés un

® Robots must turn ¢ ament.

their first movement, which is to be ® Les robots doivent tourner apreés avoir

towards the white border (i.e. you fait leur premier mouvement, qui est
cannot just reverse directly into your vers la bordure blanche (i.e. vous ne
opponent) pouvez pas réverser directement envers

votre adversaire)
@
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: a voie
Robo
lane ur variable
®* The track length is variable ots doivent arréter dans la boite d’un pied sur

® Robots must stop in the 1ft. by 1ft. un pied a la fin, sans reculer aprés avoir rentré

red box at the end, and must not dans la boite rouge.
reverse once it reaches the red ® Tous les pneus et leurs masses entiéres doivent rester

box. dans la boite rouge.

All wheels and their entire mass
must be within the red box.
O
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DA VINCI CHALLENGE
CONCOURS DA VINCI

Your robot will draw a picture relating to
the theme of the International Year of Light
Your canvas will be 3ft. by 2ft.

Robots must be autonomous and must come
back to the edge in order to change writing
utensils

No permanent markers or paint

A picture of your expected drawing must
be included in your report or submitted at
registration on the day of the competition

Panh
‘ N _,

Ve’

United Nations . International
Educational, Scientificand . Year of Light
Cultural Organization . 2015

Votre robot va dessiner un image qui est en
relation avec le théme de I'’Année
international de la lumiere.

Votre canevas sera de 3pi sur 2pi

Les robots doivent étre autonomes et
doivent revenir a la bordure du canevas
avant de changer d’instrument

Aucun peinture ou marqueur permanent
ne sera permis.

Un image de votre dessin final doit étre
inclus dans votre rapport ou soumis

lorsque vous inscrivez a la compétition
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r

® Visua

® Elements of A d’arts

® Presentation ® Présentation

®* Degree of difficulty ®* Degré de difficulté
d

® Technique ® Technique

®* Time Management ® Gestion du temps
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®* Must ay ,
interference es obstacles, sans

® Physical contact is permitted betwee interférence des membres de I'équipe

robots, except for hitting ® Tout contact physique est permis a
e Obsiacles can change in number and I’exception des frappes

® Les obstacles peuvent étre variés

selon le nombre et type
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une
changent,
U constants.

Watch YouTuk idéos sur les Roombas sur
Roombas o

Think about how your robot is . Pensez de comment votre robot est construit :
built: does it use its mass est-ce qu’il utilise sa masse efficacement? Les
effectively? Where are all of the capteurs, ou sont-ils placés? Est-ce votre
sensors placed? Does your programme utilise tous les capteurs sur votre
program use of the sensors on it? robot?
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as permis.

Q: May we use des capteurs qui ne
in your list on the competition rt oas énumérés dans votre liste sur les

gyroscope? régeles de la compétition?
A: No, the list in the competition rules is R: Non, la liste dans les régles est finale
final and will not change. You must et ne changera pas. Les pieces utilisées

adhere to them. de vos robots doivent respecter les regles.
@
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